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Robot humanoide sans pile GYROMAN

Projet fédérateur 2016.

— Aprés un rapide cahier des charges :énergie renouvelable(celle de vos bras !), facilité d'usinage, moindre co(t,
matiéres misent en oeuvre diverses ,intégration de composants de précision,présentation de mouvements
mécaniques et physiques originaux.

— Aprés de longues recherches sur I'Internet :
http://www.instructables.com/id/Gyroman-Walking-Gyroscope/

https://www.youtube.com/watch?v=8gM3Ba03zJQ

— Aprés quelques heures de dessin.

Voici le GYROMAN !

Faites part de vos remarques et commentaires a travers le site.

Pré-étude piéce assemblage,Solidworks 2013, en cours de prototypage.
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